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CPU- Register Selection Logic

Dest Sel

| 819
| P18

P17

| P16

P15

P14

/Vvvvvyy

u_Bus Enable

A-SRCO 8
A-SRC1 =1 Nig
fi-SRC2 =1 _N1B

LIT-ONLY ] Nig

€42

L 118

L17

| L16

Li%

D =~ N O s a®

L14

% §:]

Li2

244224

BUS-ENA



)
- f — 9
'S AN >~
R R |
: 30§ k24
IS 3 555 38"
¢ o e o e 0..0'0‘00.‘00 . . *
¢”” . \.WLW.O%%MWM.W oooooooooo
..... U,N_\meww%% 30.83.

-—

)

ot Ald2g ey

i

L0600

o

w98765u321098765u321
L d

JH FE DC BA

LK

......... o,
o
e BN e e 2
LREE m,
VAR L S W=
A2%% %
ﬂ\,ﬁ_&ﬁ.@:.. —— QW
< %0 Q.
. . NAAJ\ﬂm.ﬂ«sLo . e o o s el e o ¢ o s » . . - o4
« . .q\“s\f.“&/\n [\, B . . . . mo ¢ . .M ™~
|
Dt =t X ] : I R I -
0 O, Hw.. 0 Q. )
e o o g e o o o v o o DR S N T N N |&b)
e e 743 w%&..v..w;waws.._i 1=
=73 0
. .} .\Jo o\\go . o o o s o s e e s e e e 2 e e e s o _E
» gw-&. £ 0 ogMn“A oooooooooo w---0 ----- I} (€N
KL \J&.\m RIS | e “mm.{zm«%_mz *._ 3

LKJHFEDC

VUTSRPNM

e e e .

19876543

- o

¢ sNO
v e\ —
sON o
. suOn
. sy
¢ s
¢ e N0



-2
~LEL|
T-4GL0

AL 2+ | Lesounb he SHET
FALD T« | LD pee

a
v % 3
rm—p%nﬁéaw098765.4321.098765.4321098765“.321
JdPoRr IM o i
T e e s e o] ¢ o o T ¢ 8 % % 6] e e o e s o ¢ s ]le e e & 6 ¢ s e o 2 s . <
'0-%0 .Unl « s . « 0 . ¢ ¢ o o o]0 . oﬁlmJ ------- [aa]
MWw& d o, 80 a1 o § W
meW %0 ¢ o el e s 0 s s e o * o o 8 & o o o 0 ooooooo [ &)
ooooooooooooo . . o fo o o . o ¢ e e e e e s ° 9 o o . o o QR- . ¢« o LYY ()
- 0 4> &0 Q. Jr &) K
ceals o . . . * & e & e s e e e s e e e o e o 03]
J . v e . . LN N R T I Y . o e e . [z o o =T
& ~ m 3] T
M S D N DO ”DON“ M I - “ f“
= ¢ 200 ITi> o0 o
. wwoﬂcﬂ- efo o o o uﬁ.n o o o o o o ele o o s LI Y S ) N Do ™
ooooooo “bade o ® 6 s ¢ o o ¢ e e e o & e ¢ o o o e & o e o o o ) ] ¢« ON
93 091> 80 g - -0
.......... . . . . . . . . L] L . L . . L . . . L] . . L L . . . L L] .J
ooooooooooooooooooooooooooooooooooooo Po e e J W
- e o0 Q. by
L] L] . “ . . L . . . ” . L] L] L] ” “ “ . . . ” . . . L] ”w“ . . . ” L . M M 1“
Oanr&.v.. -
90b> o, -
S o e o -2 o o e o o o o o o *
oooooooooooooooooooooooo [+ 4 -
o0 P $L> ) -
s e e o e . o o o o o 0+ e e » e o = o o= O
4 = e
PFVVEVY TR
%0 Q. go> T %0 o
e o o o e s s e o WP\V *\-/\o/* .
L S N I I C 2/ m « ¢ e = e - Oh
Fys LN%QV, X o« sNO
*« 0 e o o o s s o . Q ol o o St e e QO\] —
“ N o« N
a0 Q.
et = QNN
¢« o . LI 000 . o « o e Im e« QNI =
X I« s
............... e o\
............. . \<(\4<<w_ 2 ©
)
a0 O, 20>
* s e e o o « o o>m>>$ .

{
DTN~ OO~ OINTMNATTQOORNRO~-OINTNAN OO~V INITITMAUTOONO~OINT NN~
= ha) o~ -—



	MP_Schematics
	UART_Schematics
	TERM_Schematics
	UCPU_Schematics

